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ABSTRACT
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한글논문의 경우 INTRODUCTION 부터 ACKNOWLEDGMENTS 까지 한글로 작성하시면 됩니다.

1. 서론

논문 작성방법은 다음과 같다.
- 제목
- 저자명
- 저자주소
- 교신저자 전화번호 및 팩스번호, 이메일 주소
- 짧은 제목 (홀수 페이지의 오른쪽 상단에 인쇄됨)
- 초록
- 키워드
- 본문
- ACKNOWLEDGMENTS (선택 사항)
- AUTHOR CONTRIBUTIONS (필수)
- CONFLICTS OF INTEREST (필수)
- 부록 (선택 사항)
- REFERENCES (필수)
- Photograph and brief biography of all authors
- Figures and tables shall be located at the end of paper with captions.
Table, Figure, Table caption, Figure caption은 참고문헌 뒤에 삽입하는 것을 원칙으로 한다. 논문은 필요에 따라 1., 1.2, 1.2.1의 순서로 장, 절과 소절로 나누어 작성할 수 있다.
약어는 처음 언급될 때 정의하여야 하며, 초록에서 이미 언급된 경우에도 본문에 다시 한 번 정의하여야 한다. 약어 정의 예시는 다음과 같다.
Global Navigation Satellite System (GNSS) (o)
GNSS (Global Navigation Satellite System) (x)
본문에 인용된 참고문헌은 참고문헌 목록과 정확하게 일치하여야 하며, 모든 표와 그림도 본문에 인용해야 한다.

2. MAIN TOPICS

2.1 참고문헌 인용방법 (only the first letter of first word shall be capitalized)

본문에 참고문헌을 인용은 본문의 해당 부분에 저자의 성과 발행연도를 사용하여 다음과 같이 표기한다.
1) . . . 널리 사용된다 (Hale 1929). 주의: 성과 연도 사이에 쉼표를 넣지 않는다.
2) Miao & Pang (2015)에 제시한 대로…
3) Hale et. al. (1929) 또는 (Hale et al. 1929).
저자가 2명인 경우 "and" 대신 "&" 기호를 사용한다. 저자가 3명 이상인 경우 "et al. (이탤릭이 아니고 정자체)"을 사용한다.
같은 연도에 같은 저자가 발표한 2편 이상의 논문을 인용할 때는 연도 옆에 "a, b, c" 기호를 사용하여 구분한다. 동일한 규칙이 참조에도 적용한다:
1) Hale (1929a), 2) Hale (1929a,b)

2.2 참고문헌 (only the first letter of first word shall be capitalized)

참고문헌은 저자명 알파벳 순으로 기재한다. 동일한 저자의 논문이 여러 개일 경우 발행년도 순서대로 정렬한다. 동일인을 포함하는 단일 저자 및 공동 저자의 논문이 있는 경우 단일 저자가 출판한 논문을 먼저 기록한다. 본문이 한글로 작성된 논문이라도 참고문헌은 영문으로 작성한다.
참고문헌 작성 시 공저자가 5명 이상일 경우, 5명까지만 기재하고 나머지는 "et al."로 표기한다 (주의: 5명까지는 반드시 기록).
참고문헌이 너무 길어서 다음 줄로 넘어가는 경우, 두번째 줄부터 2.5자 들여쓰기를 한다. 출판 중이거나 출판 준비 중인 논문에는 “in press”, “submitted”, “in ready”로 표시한다. 저자가 2인 이상인 경우 마지막 저자 앞에 "&"를 붙인다. 저자가 3명 이상인 경우 "&" 앞에 쉼표를 넣는다: Hale, J. R., Tayler, R. J., & Suwart, K. R. 1993, ...
학술지 이름은 SCI 학술지의 일반적인 기준에 따라 요약한다. 저널 기사의 경우 아라비아 숫자로, 시리즈로 된 책의 경우 "vol.2"로 볼륨을 표기한다.

3. EQUATIONS, TABLES AND FIGURES

3.1 Equations (only the first letter of first word shall be capitalized)

모든 식은 중앙 정렬하고, 페이지 오른쪽에 일련 번호 (1), (2)를 넣어야 한다. 식을 인용할 때는 Eq. (3), Eqs. (3,5), Eqs. (3-6)와 같이 한다.

	

	
(1)



                                                              (2)

여기서  denotes variance of , and  variance of . It can be seen that variance of the driving noise for computer simulation can be obtained the ….

3.2 Tables (only the first letter of first word shall be capitalized)

표 작성시 가능한한 세로선은 사용하지 말고 가로선만 사용하도록 한다. 모든 표는 Table 1, Table 2와 같이 일련번호를 부여하고, 인용할 때는 "Table 1" 또는 "Tables 1과 2"로 표기한다. Table caption은 Table의 상단에 넣어야 하며, caption 마지막에 마침표를 붙인다. 각 열의 제목은 간단한 단어로 작성하고 첫 글자는 대문자로 표시한다. 필요한 경우 아라비아 숫자를 위첨자로 사용하여 표 아래 각주를 사용할 수 있다. 단위 기호는 표의 본문이 아닌 열 제목에 표시한다. 테이블에 음영과 같은 특수 효과를 넣지 않는다.
Ex.1) Fig. 1 shows ….   Comparing these values with random constant bias of 5, and drift bias of 8 given in Table 1, it can be seen that the gyro output data in Fig. 1 ….
Ex.2) IMU data were generated using the error characteristics of the SiIMU02 IMU given in Table 1 and 3.1.

3.3 Figures (only the first letter of first word shall be capitalized)

본문에 그림을 인용할 경우 아라비아 숫자 "Fig. 1" 또는 "Figs. 1 and 2"와 같이 일련번호를 부여한다. Figure caption은 Figure의 하단에 넣어야 하며, caption 마지막에 마침표를 붙인다. 그림은 인쇄에 적합한 해상도이어야 한다. 그림은 흑백 인쇄로 하되, 컬러 인쇄가 필요한 경우 저자가 추가 비용을 부담한다.
모든 그래프는 사방에 테두리가 있어야 하며, 각 축의 이름, 숫자 및 단위를 명확히 표시해야 한다. 다만 개략도, 순서도 등의 경우는 테두리가 없어도 된다. 여러 도형을 조합하여 하나의 도형을 만들 때는 도형 안에 (a), (b), (c) 등의 캡션을 명확하게 넣는다.
인쇄에 필요한 그림들은 본문에 들어 있는 그림들 외에 전자 파일로 제출해야 하며, 파일 이름은 구분하기 쉽도록 F1.jpg, F2.png, F3.bmp 등으로 한다.

4. 결론

일반 논문의 기본 게재료는 200,000원이며, 페이지당 20,000원이다. 긴급논문의 기본 게재료는 300,000원이며, 페이지당 20,000원이다 (예: 10페이지 논문의 경우 300,000원+ 10페이지ⅹ20,000원/페이지 = 500,000원).
연구비지원이 있는 경우 일반 논문의 기본 게재료는 200,000원이며, 페이지당 30,000원이며, 긴급논문의 기본 게재료는 300,000원이며, 페이지당 40,000원이다 (예: 10페이지 논문의 경우 300,000원+10페이지ⅹ 40,000원/페이지 = 700,000원). 게재료는 학회의 사정에 따라 이사회의 결정을 거쳐 사전통지 없이 변경될 수 있다.
게재료는 고지서를 받은 후 7일 이내에 정해진 계좌로 입금하는 것을 원칙으로 하며, 게재료를 납부하지 않는 경우에는 저자 (공저자 포함)의 투고권에 제한될 수 있다.
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Figures and tables shall be located at the end of paper with captions.
Table 1. Predicted GOCI MTF performance before launching at Nyquist frequency.
	Spectral
band
	E/W
	S/N

	
	Requirement
	Estimated
performance
	Requirement
	Estimated
performance

	B1
B2
B3
B8
	0.40
0.39
0.38
0.32
	0.45
0.48
0.46
0.40
	0.34
0.33
0.32
0.26
	0.42
0.41
0.42
0.32
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Fig. 1. Temperature of 3 points of the telescope for the attitude of worst hot case and for the radiator's emissivity of 0.85 at the steady state.
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